Принцип неопределенного будущего.  
Тезисы (подробнее см. http://www.harin.ru/texts.php)
«Будущее событие содержит неопределенность»

Более конкретно 
«Вероятность будущего события содержит неопределенность»

Pфакт ~ Pплан ± ΔP
где 
неопределенность ±ΔP фактической вероятности Pфакт складывается из двух частей: Δ+P, увеличивающей фактическую вероятность Pфакт, и Δ-P, уменьшающей Pфакт  
± ΔP = + Δ+P - Δ- P
Ранее полагалось (в особенности, в экономике), что фактическая вероятность равна планируемой вероятности (если не доказано обратное*).  

Δ+P = Δ- P
Pфакт = Pплан 
Принцип предполагает, что фактическая вероятность не равна планируемой вероятности (если не доказано обратное*).  
Другими словами, неопределенность ±ΔP не только «размывает» фактическую вероятность Pфакт, но и смещает (если не доказано обратное*) её среднее значение.  В наибольшей степени это смещение проявляется вблизи краев диапазона вероятности, вблизи 100% (где Δ+P << Δ- P) и вблизи 0% (где Δ+P >> Δ- P).  
То есть, если не доказано обратное*:

Δ+P ≠ Δ- P
Pфакт ≠ Pплан 
«Фактическая вероятность не равна планируемой»

*  - многочисленные опыты указывают на то, что Pфакт=Pплан только в единственной точке (примерно в середине) из всего диапазона вероятностей 0%-100%.

